S
St
S
£
S
S
<
S
b ]
o
o




"# 5PN & ()

2 “# 3

g .' e _
e L ..‘? i . = -
o .r_-_ -’q"‘l-‘:ff ‘-_-.- " |
L ""? - F-ll -i'r._l' o |'r
W R R o e

."r"l1
o - il
.|:'II| - o

L
“1F
&

.J 1
: "u" ¥ o
A" i P e A

L, " ] ll
- L5 P
d
r-'}'-’f A
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CAN BUS

CONTROL

RSP 0 LSl S

Ligado aos diversos Interatividade entre o Bloqueio codificado Diversas opgdes para Rastreamento de Liga o CAN BUS do Mddulos de servico Identificagdo dos pneus Controle Dispositivos diversos
sensores e atuadores ~ motorista e a central redunddncia e/ou semi-reboque veiculo ao sistema do veiculo +temperatura especifico das para conexao
de controle Teclado de comunicagdo contingéncia independente + pressdo funcionalidades em CAN

para bati

Rota Automadtica ald tﬂﬁ



Teclado
Alfanumérico

Teclado T Médulo Médulo Médulo
Alfanumérico . Portable GSM/GPRS Satelital
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